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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD )

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccioén: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLONIA - ITALIA
Declara que: el equipo electronico E721

= cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas CEE

2006/95/CE Directiva Baja Tension
2004/108/CE Directiva Compatibilidad Electromagnética

Nota adicional:
Este producto se ha sometido a pruebas en una configuracion tipica
homogénea (todos los productos estan fabricados por FAAC S.p.A.).

Bolonia, 01-12-2011 ~
CEO A A @A
f )

\_ A. Marcellan
>

ADVERTENCIAS

* jAtencion! Para la seguridad de las personas es sumamente importante seguir atentamente estas instrucciones.

* Una instalacién incomrecta o una utilizacion inadecuada del producto pueden causar graves danos a las
PErSoNas.

* lea detenidamente las instrucciones antes de empezar la instalacion del producto y guardelas para futuras consultas.

« El simbolo A\ indica informaciéon importante para la seguridad de las personas y para la infegridad del
autormnatismo.

« El simbolo 128~ llama la atencion sobre las notas de las caracteristicas y del funcionamiento del producto.
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1 ADVERTENCIAS

E721

F4A4C

Desconecte la alimentacion elecirica anles de realizar cualquier intervencion en la instalacion
electrénica (conexiones, mantenimiento).

I i~ Coloque encima del equipo un interruptor magnetotérmico diferencial con un umbral de inter-

vencion adecuado.

= Conecte el cable de tierra al borne correspondiente.

(= Separe siempre los cables de alimentacién de los de accio-
~—* namienfo y seguridad (pulsador, recepflor, fofocélulas, efc.).
Para evitar interferencias elécftricas, ufilice vainas separadas

o cable apantallado (con la pantalla conectada a masa).

2 ESQUEMA Y COMPONENTES

-

' OPEN A

GND

OPEN B / CLOSE / SAFE
STOP/ SAFE

FSW OP

GND

FSW CL

+24V

@b‘fvxﬂ

RADIO XF

|
SENSOR

FINAL DE RECORRIDO

ié
- ™

S
& «:?O«i’:?s‘:“@@zo&“ +[E
SETUP W4
B o
us
S
» Na "Vod" 06"
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219 DESCR!PCJQN DE LOS COMPONENTES

FAAC

3 CARACTERISTICAS TECNICAS

LcD

PANTALLA DE SENALACION Y PROGRAMACION Allmentacion Vorsion de 230V 1 230 V— 50 1z
: i versibn de 115V 115 V— &0 Hz
SW1 | PULSADOR DE PROGRAMACI(?N F e ——
SW2 | PULSADOR DE PROGRAMACION *-* absorbida 10w
SW3 | PULSADOR DE PROGRAMACION "+” e S
Carga max. 10A
Swa | PULSADOR DE "SETUP’ del motor
LED  |LED DE CONTROL DEL ESTADO DE ENTRADAS Allmentacion Ry
= accesorios
J1 CONECTOR DE LA ALIMENTACION PRIMARIA Cormiente max. 24 V= max. 500 mA
J2 CONECTOR PRIMARIO DEL TRANSFORMADOR accesorios BUS-2EASY mdx. 500 mA
J3 | CONECTOR SECUNDARIO DEL TRANSFORMADOR L";‘;“b"i’:’:‘?;“"“ (-20-+85)°C
4 CONECTOR DE LAS BATERIAS DE EMERGENCIA Carga del testigo 24— -15W
(ACCESORIO) intermitente
J5 CONECTOR DEL MOTOR Carga de salida 24 V= -100 mA (2)
J6 | CONECTOR DE SAUDA DEL TESTIGO INTERMITENTE (24 V= - 15W) | |Fusibles de F1 =T1A - 250V~
PSRy
J9o (D:EO gg;[%%ﬁEBBE?FﬂE)%%TOR FEONIACTIO ch‘icg;lzgcs“(c;: Semiautorndtica, Semiautomatica
: funcionamiento "paso a paso”, Autormdatica, Automatica
J10 CONECTOR DE SALIDA OUT “paso a paso”, Automdatica con funcién
' : temporizador, Automdtica dispositivos
J11 CONECTOR USB PARA CC?NEXION CONPC de seguridad, Automatica dispositivos
J12 CONECTOR PARA CONEXION CON DISPOSITIVOS BUS-2EASY de seguridad "paso d paso”, Automdtica
con inversion en pausa, Semiautomatica
J13  |CONECTOR DE E{NTRADAS AL TABLERO DE BORNES “o*, Logica combinada "bC*, Hombre
J14 CONECTOR DEL MODULO RECEPTOR DE RADIO PARA OMNIDEC presente.
LCD1 | PANTALLA DE SENALACION Y PROGRAMACION L‘:;EP" de'va- recramabie(de Ot 10T
FI | FUSIBLE DE PROTECCION Tiempo de pausa Programable (de 0 a 10 min)
2.2 DESCRIPCION DEL TABLERO DE BORNES J13 |OPENA/OPENB
z Potencia del Programable en 50 niveles
N° ENTRADA DESCRIPCION motor
1 OPEN A Dispositivo con contacto NA | | Velocidad del Programable en 10 niveles
que provoca la apertura motor de apertu-
total de la cancela ra-cierre
2.6 GND Negativo alimentacion Entradas/Salidas Almentador, Bateria, Motor, Modulo
accesorios al conector XF433/868, Baterias de desbloqueo eléctiico
3(1) OPEN B Dispositivo con contacto NA del blogue motor, Blogue Motor, USB
(DEFAULT) que provoca la apertura Entradas/Salidas BUS-2EASY, OPEN A, OPEN B/CLOSE/
parcial de la cancela al tablero de SAFE, STOP/SAFE, GND, Fotocelulas de
> o bornes apertura y clere, +24 V, Alimentacion
CLOGE Dlspgagvgg%nlg%rgﬁgé%nk de red, Testigo intermitente, Desbloqueo
SAFE Dispositivo con contacto i = ?Iechlco blogque motor, OUT
N.C. que invierte inmediata Programacion 17y 2° niv. con 3 pulsadores (+, -, F) y
y completamente el pantalla. el
movimiento de la cancela s (1) Los #i d de | tradas 3 v 4 0
. = I- os tipos de uso de las enfradas 3 y
4 SIOP Ngrsn)osmvo = c;ontoctg =3 pueden programarse configurando los Z
(DEFAULT) q“‘; DIOVDCO OI FCIEICED correspondientes pardmetros en el 2° g
2 sanean nivel de programacién (parametro (b )
SAFE Dispositivo con confacto y SF). Para la exacta descripcion sobre L
N.C. aue '”l‘g?gfng‘r?eegl'c‘m el funcionamiento del automatismo en
e S R i relacién a las légicas seleccionadas,
X X consulte las tablas incluidas al final
5 FSW OP Dispositivo con contacto de este manual [Pc'rrr. 10 - LOGICAS DE
~ NC que provoca la FUNCIONAMIENTO).Por lo que respecta los
inversion del movimiento cableados que deben realizarse utilizando
durante la apertura estas enfradas configuradas como SAFE,
de la cancela consulte los esquemas indicados en las
7 FSW CL Dispositivo con contacto Fig.13y 14
Sgﬁ c?glerr? éﬁ;ﬁ;‘;ﬂ:g g;i;_ I & (2] Lacarga de la salida debe considerarse
: ~  yaincluida en la corriente max. disponible
te el cierre de la ccnc,:eic: para los accesorios
8 +24V Positivo alimentacion
accesorios

Efzl
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4 CONEXIONES ELECTRICAS

FA4A4C

[f;_g‘g:l.os cableados indicados en la Fig. 2 se refieren a las entradas de la tarjeta con la configuracion POR DEFECTO.

~

maEm E’ ....

STOP BUS
OPEN A \
\ )
o o0—
OPEN A [ © o
OPEN B |—° GND RADIO XF
Ll OPEN B / CLOSE / SAFE
T STOP / SAFE
_______ FSW OP =
| GND
[ s == FSW CL
! +24V
Para la conexion de
las fotocelulas y de los
dispositivos de seguridad, (GND +24V @‘9(" & *9'.* &
remitase al parafo 4.2 > F a o & & &
,}s* 1O & £ ;,0* P

s 1l 7

_ =

CONTACTO

DE DESBLOQUEO

DEL MOTOR

El microinterruptor esta
conectado a la palanca
de desbloqueo del motor.
Cuando el microinterrup-
tor se acciona en la pan-
talla aparece el estado --.

C721

-
0
4
5
(7]
w

Fig. 3
A:  Fotocelulas con intervencion en CIERRE
B: Fotocélulas con intervencion en APERTURA
C: Fotocélulas con intervencion en APERTURA y CIERRE
- F
-
= = 4
-
Fig. 4

>y
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Antes de conectar las fotocélulas es necesario seleccionar
el tipo de funcionamiento segun la zona de movimiento
que deben proteger:

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen Unica-
mente durante el movimiento de cierre del automatis-
mo, por lo tanto, estan indicadas para proteger la zona
de cierre del riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen Uni-
camente durante el movimiento de apertura del au-
tomatismo, por lo tanto, estdn indicadas para proteger
la zona de apertura del riesgo de impacto.,

Dispositivos de seguridad en aperfura/cierre: intervie-
nen durante el movimiento de apertura y de cierre
del autornatismo, por lo tanto, estan indicadas para
proteger toda la zona de movimiento del riesgo de
impacto.

4.1 FOTOCELULAS A BUS-2EASY

Esta tarjeta dispone del circuito BUS-2EASY que permite
conectar faciimente un numero elevado de dispositivos
BUS-2EASY auxiliares al dispositivo de seguridad (por €j.,
hasta 16 pares de fotoceélulas), programados correcta-
mente y utilizando solamente dos cables sin polaridad.
Antes de conectar las fotocelulas es necesario seleccionar
el tipo de funcionamiento (Fig. 4) segun la zona de movi-
miento que deben proteger y colocar los interruptores dip
tanto en el fransmisor como en el receptor (vease Fig. 5)
gcﬂ la manera indicada en la Tab. 1

Fig. 5
t DL1 = Alinea-
] ®) cion
@ @ DL2 = Estado
O] BUS-2EASY/Ali-
ST =DL2 | mentacion
' : DS1 = Interup-
DS1
1 tores Dip para
DL2= (@ ) la programa-
BUS BUS BUS BUS i .
cion
RX - TX JI It .S

4.1.1 DIRECCION DE LAS FOTOCELULAS A BUS-2EASY

ll'-'-_‘_’%? - Es importante dar al fransmisor y al recepfor la
—*  misma direccion.

IJ:%: Asegurese de que no haya dos o varios pares
—  de fotocélulas con la misma direccion

& Si no se utiliza ningtn accesorio BUS-2EASY, deje
— libre el conector BUS-2EASY (J12 - Fig. 1).

E721

FAAC

Tab. 1 - Direccion de las fotocélulas BUS-2EASY

Dipl | Dip2 | Dip3 | Dip4 | Ref. Tipologia
OFF | OFF | OFF | OFF
OFF | OFF | OFF | ON

| OFF | OFF | ON | OFF | APERTURA
OFF | OFF | ON | ON Max. 6 pares
OFF | ON | ON | OFF
OFF | ON | ON | ON
ON | OFF | OFF | OFF
ON | OFF | OFF | ON
ON | OFF | ON | OFF
ON | OFF | ON | ON | A i aﬁ'@Rﬁires
ON | ON | OFF | OFF
ON | ON | OFF | ON
ON | ON | ON | OFF
OFF | ON | OFF | OFF APERTURA y
off | oN | oFf | on | € MaSEzRchures
ON | ON | ON | ON / IMPULSO OPEN

4.1.2 MEMORIZACION DE LOS ACCESORIOS

BUS-2EASY

En cualguier momento se pueden anadir fotoceélulas

y accesorios BUS-2EASY al equipo, simplemente realizando

las siguientes operaciones:

1. Instale y programe los accesorios con la direccion
deseada (vease apartado 4.1.1).

2. Refire la alimentacion de la tarjeta.,

3. Conecte los dos cables de los accesorios BUS-2EASY
al tablero de bornes rojo J12 (polaridad indiferente).

4, Proporcione alimentacion a la tarjeta.

5. Pulse rapidamente y una sola vez el pulsador SETUP
(SW4) para memorizar los accesorios. Compruebe
que los dispositivos a BUS-2EASY instalados funcionen
correctamente.

6. La tarjeta ha memorizado los accesorios BUS-2EASY.

Siga las indicaciones de la tabla siguiente para comprobar
que la conexion BUS-2EASY estd en buenas condiciones.
I3 El mismo procedimiento debe realizarse

en una cenfral MASTER también para la
adquisicion de una central SLAVE conectfada
al BUS- 2EASY con conexion POLARIZADA
Tab. 2 - Descripcion LED BUS-2EASY
Actividad normal (LED encendido incluso
Ei!':;:endldo sin fotoceélulas). Ninguna fotocélula me-
i morizada estd ocupada
I:rs::_'g"z:'?é Al menos una fotocélula memeorizada esta
lonio ocupada o no dlineada.
Apagado
(luz cada Linea BUS-2EASY en cortocircuito
2,55s)
-Linea BUS-2EASY desactivada (no sumini-
stra alimentacion)
Apagado s Funcionamiento con bateria.
- Central programada como SLAVE

532014 - Rev.E
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Conexion de un par de fotocélulas en cierre y
un par en apertura

F44C

4.2 FOTOCELULAS TRADICIONALES

'd % F T ™y
Conexion 1 par de fotocelulas en cierre
con disposifivo de seguridad FAIL-SAFE activado g:g" A
Configure en el segundo nivel de programacion OPEN B / CLOSE
ol =0 STOP
FSW OP
GND
OPEN A FSW CL
GND +24v
OPEN B / CLOSE
STOP
ouT - FSW OP RX OP TX OP
GND ;
FSW CL % -
e +24V [ ) ( +E:t +
Otros dispositivo b =R
de seguridad RX CL TXCL
2 TXCL RX CL
= -[+— —-0uT :
® - 4J4- ( BH= sour _ , :
—] + i 3
+ 5 | +._-a+ ) 2 4.: - ®
Conexion 1 par de fotocélulas en cierre ad L e Fig. 8

con dispositivo de seguridad FAIL-SAFE y STOP desactivado

-

Conexion de dos pares de fotocélulas en cierre

2:,‘," A OPEN A
Oftros dispositivos OPEN B / CLOSE GND
de seguridad STOP OPEN B / CLOSE
FSW OP sToP
\ GND FSW OP
G Fsw ct.
raav +24V
TXCL
; 1 TX CL1
[— -® 1
@—_Ej:- ‘) ( +E—- +@® : -[] -
®+ —+_| Fig. 6 @—:E‘*- g *
A ) + 5|+
|~ En caso de que no se utilice el dispositivo de X CL2 _RXCL2
~—" seguridad FAIL-SAFE es necesario conectar la 1]
alimentacion de los fransmisores a los bornes 6 y — 3 E.;.
8 de J13. + E =1 13 - ®
[ | = Utilizando el dispositivo de seguridad FAIL-SAFE +[s +
" conecte la alimentacion de los transmisores al )
OUT después de configurarla correctamente L Fig. 9

(véase la programacion de 2° nivel y Fig. 6).
IT—'-%“ wmzandoeldsposiﬁvodesegundodIWL-SAFEfgs

Conexion de un par de fotocélulas en ciere y
un par en apertura/cierre

| enfradas de seguridad que no se utilicen tambien
0 se conectfardn con el negativo de OUT [véase Fig. 6).
OPEN A
4 GND
g OPEN B / CLOSE
o . ; sTOP
T, Conexion de un par de fotocélulas en apertura FSW OP
(11} GND
FSW CL
Otros dispositivos OPEN A +24V
de seguridad GND
\ OPEN B / CLOSE . ek
STOP 7
FSW OP 5 ) ( -E—- ;
GND ® - - T Py —
FSW CL + :: 51+
+24V
ik Heda TX OP/CL EEOPI‘..:.
g g
2 -
'_':J -1 - = ﬂ' ) E: 3
©— " o —y ol e .o
+ 5]+ +[5
Fig. 7 Fig. 10
. = /

E721
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' i s 4 ' i v i P v ™
Conexion de un par de fotocelulas en cierre, Ningun dispositivo de seguridad y parada conectado
un par en gpertura y un par en apertura/cierre
OPEN A
OPEN A GND
GND OPEN B / CLOSE
OPEN B / CLOSE STOP
STOP FSW OP
FSW OP GND
g;‘\: - FSW CL
+24vV
+24v Fig. 12
e 4

®@®
+1
o
2N
Tr
+1

+1
S
e,

*

@

Fig. 11

. J
4.3 CONEXIONES ENTRADA SAFE

[[.‘.L';;}j“* Si se activa el dispositivo de seguridad Fail Safe ([parametro configurable en el 2° nivel de programacion),
~ el negativo que debe utilizarse para la gestion de la entrada SAFE debera ser el - OUT (véase Fig. 13).

(Conexién de un dispositivo de seguridad (otros dispositivos de seguridad) a la enfrada SAFE con funcion FAIL SAFE activadal|
Programando: 2° nivel o =0 (FAIL SAFE ACTIVADO) Programando: 2° nivel o |=0l (FAIL SAFE ACTIVADO)
2° nivel SP=0| (ENTRADA 4 = BORDE DE SEGURIDAD) 2° nivel Ob=0c (ENTRADA 3 = BORDE DE SEGURIDAD)
Otros dispositivos de
Otros dispositivos de 113 seguridad
seguridad OPEN A OPEN A
GND GND
OPEN B / CLOSE - OUT —+°To+1 SAFE / OPEN B / CLOSE
- OUT «—+oT0 SAFE / STOP STOP
FSW OP FSW OP
©ND GND
FSW CL FSW CL
+24V +24V Fig. 13
\ A

I & Sisedesactivaeldispositivo de seguridad Fail Safe ([parametro configurable en el 2° nivel de programacion),
el negativo que debe utilizarse para la gestion de la entrada SAFE deberd ser el - (6) (véase Fig. 14).

(Conexidnde un dispositivo de seguridad (ofros dispositivos de seguridad) a la entrada SAFE con funcion FAIL SAFE desactivada|
Programando: 2° nivel o |=C0 (FAIL SAFE DESACTIVADO) Programando: 2° nivel o =00 (FAIL SAFE DESACTIVADO)
2° nivel SP=0| (ENTRADA 4 = BORDE DE SEGURIDAD) 2° nivel Ob=0¢c (ENTRADA 3 =BORDE DE SEGURIDAD)
Otros dispositivos de
Oftros dispositivos de a— seguridad
idad OPEN A .
SOgLe GND OPEN A
\ OPEN B / CLOSE GND
SAFE / STOP - (6) —toTo SAFE / OPEN B / CLOSE
- @ - Lopye’ ESW OP STOP
GND FSW OP
GND
FSW CL .
+24V Fig. 14

L

= Si no se utilizan dispositivos con contacto N.C. [Otros dispositivos de seguridad) la entrada SAFE deberd
' puentearse con el -OUT con FAIL SAFE activado, o con el GND con FAIL SAFE desactivado.
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5 PROGRAMACION = La modificacion de los parametros de
Para programar el funcionamiento del automatismo es programacion es eficaz fan pronio como

: - G Pt se ejecutla, mienitras que la memorizacion
necesario acceder a la modalidad "PROGRAMACION", definitiva sélo tiene lugar cuando se sale

La programacién se divide en dos partes: 1° NIVEL, 2° NIVEL. de la programacién y se regresa a la
Normalmente en la pantalla se muestra visualizacion del estado de las enitradas.
A el estado del automatismo. Pulsando Si se quita la alimentacion al equipo anfes
el pulsador F o pulsando a la vez F y de regresar a la visualizacién del estado
+ se accede respectivamente a la de las eniradas, fodas las modificaciones
programacién de 1° o de 2° nivel. Durante realizadas se perderan.
el funcionamiento con bateria el displa
estd apagado. Presione brevemé)nr; [ Se puede voler a la vista del esfado de las
la tecla + para visualizar el estado del enfradas, y memorizar, jodos los parameos
automatismo. modificados hasta aquel momentfo, desde
cualquier punto de la programacion de 1° y
- Para restablecer las configuraciones 2° nivel pulsando a la vez los pulsadores F y -.
1S3 predeterminadas basta con recargar la - =
configuracion predeterminada deseada en el e Cuando se encienda la tarjeta en la pantalla
primer paso de la programacién de 1° nivel. ~ LCD1 aparecera durante unos segundos la
= version del software de la tarjeta con dos
5.1 PROGRAMACION DE 1° NIVEL cifras separadas por un punto decimal.

Para acceder a la programacion de 1° nivel es necesario pulsar el pulsador F.

* Sise presiona y mantiene presionada la tecla F en el display aparece el nombre de la funcion.

* Soltando el pulsador, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

+ Volviendo a pulsar F (y manteniéndola pulsada) la pantalla muestra el nombre de la funcién siguiente, efc.

= Alllegar ala ultima funcion, la presion del pulsador F provoca la salida de la programacion y la memorizacion de
los parametros. La pantalla vuelve a mostrar el estado del autormatismo.,

PROGRAMACION DE 1° NIVEL @2

Valor
Il:gn?c Funcién pracelng:

minado
CH: VALOR PREDETERMINADO: |
| Configura los parametros con valores de DEFAULT.
cu Si al soltar el pulsador F aparece el valor LU significa que se ha seleccionado la
configuracion estandar a traves de los pulsadores vy la pantalla. Si desea mantener
esta programacion, vuelva a pulsar el pulsador F , de lo contrario, pulse + y selec-
cione el default |,

E t CONFIGURACION MASTER/SLAVE I—IH
A Configura la tarjeta en modo MASTER
SL Configura la tarjeta en modo SLAVE
I3 Configurando la tarjeta en modo SLAVE no se visualizaran los parametros
—  LO-PH-Pb-FPh-Upg (para funcionamiento Master/Siave véase el parrafo 7.4.)
1 D LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO: F
w £ Semiautomadtica -
- EP Semiautomdtica “Paso a paso”
o) A Automdtica
Z Al Automdtical
g AP Automdtica “Paso a paso”
[+ B = Automdtica con funcién temporizador,
m o Automdtica “Dispositivos de seguridad”
5P Automdtica "Dispositivos de seguridad paso a paso”
SH Automatica con inversion en pausa
b_ Sermiautomdtica “b”
bL Combinada (AP de impulso/ CH con persona presente)
[ Persona presente

I~ Pardmetro no visualizado en modo SLAVE
I:]FI TIEMPO DE PAUSA A: ED
El fiermpo de pausa frente a un accionamiento de aperiura TOTAL. Solamente fiene efecto sise ha
seleccionado una légica autormdtica. Regulable de 0 a 59 segundos en pasos de un segundo.
A continuacion, la visualizacion cambia en minutos y decenas de segundo (separados por un punto) y
el tiempo se regula en pasos de 10 segundos hasta un valor méximo de 95 minutos.
EJ.: si la pantalla indica c5, el fiernpo de pausa corresponde a 2 minutos y 50 segundos
I-%5 Pardmetro no visualizado en modo SLAVE
E721 8 532014 - Rev.E
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Valor
Il:unfa- Funcién predeter-
e minado
TIEMPO DE PAUSA B:
Mk L)

El fiempo de pausa frente a un accionamiento de apertura PARCIAL. Solamente tiene

efecto si se ha seleccionado una logica automdatica. Regulable de 0 a 59 segundos en

pasos de un segundo.

A continuacién, la visualizacién cambia en minutos y decenas de segundo (separados por un

punto) y el tiempo se regula en pasos de 10 segundos hasta un valor maximo de 95 minutos.

EJ.: si la pantalla indica 2.5, el tiempo de pausa coresponde a 2 minutos y 50 segundos
I % Parametro non visualizzato in modailita SLAVE

POTENCIA DEL MOTOR:
F D Ajusta el nivel de la potencia del motor. SD

! = potencia minima
[J = potencia méaxima

= En funcién del valor de la potencia es recomendable realizar un nuevo
—  SETUP (véase apartado 7.3)

S VELOCIDAD DE APERTURA: DE
= Ajuste en 10 niveles la velocidad de apertura del motor.

01 = velocidad minima
| 0 = velocidad méxima

“:;35.:- En funcion del valor de la velocidad es recomendable realizar un nuevo
—  SETUP (véase apartado 7.3)

5 VELOCIDAD DE CIERRE: DE
= Ajuste en 10 niveles la velocidad de cierre del motor.

01 = velocidad minima

| 0 = velocidad mdaxima
I3 En funcion del valor de la velocidad es recomendable realizar un nuevo

—  SETUP (véase apartado 7.3)

DESACELERACION DURANTE LA APERTURA: ED
Regula el espacio de desaceleracion como el porcentaje del recorrido total de la cancela.
Regulable de 5 (con velocidad < 5), |0 (con velocidad entre 5 y 8), |5 (con velocidad
> 8) a 99% en pasos del 1%.

=

5-10-15 = desaceleracién minima

99 = desaceleracion maxima
DESACELERACION DURANTE EL CIERRE: E'D
Regula el espacio de desaceleracion como el porcentaje del recorrido total de la cancela.

Regulable de 5 (con velocidad < 5), |0 (con velocidad entre 5 y 8), |5 (con velocidad
> 8) a 99 % en pasos del 1%.

5-10-15 = desaceleraciéon minima
99 = desaceleracion maxima

5 VELOCIDAD DURANTE LA DESACELERACION: D
3 Regula la velocidad de la cancela durante la desaceleracion.,

0 = velocidad BAJA
| = velocidad ALTA

Clt ESTADO DEL AUTOMATISMO:
= Salida de la programacion, memorizacion de los datos y vuelta a la visualizacion del estado del auto-

-
)
Z
5
2]
m

matismao.
0 = CERRADO {J1 = FAIL SAFE en curso
1l = ABIERTO {18 = comprobacién de los dispositivos
£ = Parado, despues "ABRIR” BUS-2EASY en curso
(03 = Parado, después “CERRAR” (09 = Parpadeo previo, después “ABRIR”
4 = En “PAUSA" 19 = parpadeo previo, después "CERRAR”
(5 = En fase de apertura [l = ABIERTO en Apertura parcial
0B = En fase de cierre € = En PAUSA Apertura parcial

Motor desblogueado
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5.2 PROGRAMACION DE 2° NIVEL

Para acceder a la PROGRAMACION DE 2° NIVEL pulse el pulsador F y, manteniendolo pulsado, pulse el pulsador +:

* soffando el pulsador F, la pantalla muestra el valor de la funcion, gue puede modificarse con los pulsadores + v -.

« soltando el pulsador F (y manteniéndola pulsada) la pantalla muestra el nombre de la funcién siguiente, soltan-
dola aparece el valor que puede modificarse con |los pulsadores + vy -.

« alllegar ala ultima funcioén, la presion del pulsador F provoca la salida de la programacion y la pantalla vuelve
a mostrar el estado del automatismo.

PROGRAMACION DE 2° NIVEL @ P (‘Q

Valor
II:gnfa- Funcién predefer—l
minado

b POTENCIA MAXIMA EN EL MOMENTO DEL ARRANQUE:

El motor trabaja con la maxima potencia (ignorando el nivel de potencia seleccionado) no
durante el momento del arrangue.
4 = activo
no = excluido
I:,F PARPADEO PREVIO:
g |

Permite seleccionar 5 tipos de parpadeo previo, con una duracién de 3 segundos.
Mo = ninguno parpadeo previo.
[_]E = parpadeo previo antes de cualguier movimiento.
I_ L = parpadeo previo antes de cualquier movimiento durante el cierre.
P= parpadeo previo antes de cualquier movimiento durante la apertura.
A= parpadeo previo solo al final de la pausa

I:I:' TIEMPO DE PARPADEO PREVIO (visible sélo si se ha seleccionado un parpadeo previo en D EI
el menu anterior):

Regula el fiempo de parpadeo previo de | alD segundos en pasos de 1 segundo.

Ol = parpadeo previo minime
10 = parpadeo previc maximo

PI—I FOTOCELULAS EN CIERRE:
Active la funcion si desea que las fotocélulas de cierre blogueen el movimiento y lo inviertan
para liberarlo. Normalmente, con esta funcion excluida, la intervencion de las fotoceélulas
de ciernre determina una inversion inmediata de la cancela.

4 = inversion para liberacion

no = inversion inmediata durante la apertura
I 35~ Pardmetro no visualizado en modo SLAVE

mo

= FOTOCELULAS EN APERTURA: ) o
(] Active la funcion si desea que las fotocelulas de apertura bloqueen el movimiento vy 1o g [

inviertan durante el cierre, Normalmente, con esta funcion excluida, la intervencion de las
fotocélulas de apertura determina la recuperacion del movimiento durante su liberacion.

4 = inversion inmediata durante el cierre
mno = recuperacion del movimiento durante la liberacion
I35 Pardmetro no visualizado en modo SLAVE

Ad FUNCION ADMAP:
Permite activar el funcionamiento de acuerdo con la normativa francesa NFP 25/362,

4 = active
no = excluido

E E ENCODER: DE

El encoder “virtual" presente en la tarjeta funciona como dispositivo antiaplastamiento y
gestiona los puntos de inicio de desaceleracion y de apertura parcial.

En el caso de la cancela, durante la fase de apertura o cierre, golpes contra un obstaculo,
elencoder "“virtual" provoca la inversion del movimiento. El segundo obstaculo detectado en
la misma direccion provoca la parada del motor. En amibbos casos se acciona una alarma
(véase apartado Alarmas)

Es necesario regular la sensibilidad del encoder “virtual® modificando el fiempo que la tarjeta
espera antes de accionar la inversion del movimiento desde un minimo de U segundos a
un maximo de |0 segundos en pasos de un segundo.

00 = maxima sensibilidad
I = minima sensibilidad
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Valor
Il::nfa- Funcién pede 'e"'
minado

APERTU PARCIAL:
PD Se puede regulalﬁa amplitud de la apertura parcial de la hoja como el porcentaje del re- EID

corrido total de la cancela.
Regulable de 0 a 99 % en pasos de 1%.
= ninguna apertura parcial
gl = apertura parcial minima
99 = apertura parcial maxima
|: TIEMPO DE TRABAJO (fime-out): E. D
Es necesario configurar un valor superior al fiempo necesario para que la cancela se abra E
y se cierra por completo.
Regulable de 0aS59 segundos en pasos de 1 segundo. A continuacion, la visualizacion
cambia en minutos y decenas de segundo (separados por un punto) y el iempo se regula
en pasos de 10 segundos hasta un valor maximo de 9.5 minutos.

EJ.: si la pantalla indica 2.5, el tiempo de pausa corresponde a 2 minutos y 50 segundos
= En caso de equipo con configuracion MASTER/SLAVE serd necesario programar
) un TIEMPO de TRABAJO en la central MASTER que tenga en cuenta los tiempos de
movimiento de ambas hojas.

o | geli!l]ln}'e configurar la salida OUT (open collector NA) activa en una de las siguientes funciones: DD
00 = siempre activa (suministra tension 24V= con absorcion maxima de 100 mA)
0l =FAIL-SAFE (Verifica el correcto funcionamiento de las fotocélulas fradicionales conectadas)
e = LWz TESTIGO (apagada cuando estd cenada, encendida enfase de aperturay aperura/pausa, papadea durante el ciere)
03 = LUZ DE CORTESIA (véase la siguiente funcién)
04 = ALARMA funcionamiento en BATERIA
US = cancela ABIERTA o en PAUSA
U5 = cancela CERRADA

1 = cancela en MOVIMIENTO
08 = cancela en APERTURA
09 = cancela en CIERRE
10 = dispositivo de seguridad ACTIVO
Il = salidatemporizada que puede activarse desde el segundo canal de radio (véase la siguiente funcion)
|2 = salida que puede activarse desde el segundo canal de radio (funcidn paso a paso)
TEMPORIZACION OUT 1 (visible solo si en el paso anterior se ha seleccionado la opcion
cl O3o0ll): =
Permite regular la termporizaciéon de la salida OUT en caso de que se haya seleccionado una
funcién temporal (como, por ejemplo, U3 o Iy de | a 99 minutos en pasos de 1 minuto

DI:I OPEN B / CLOSE/SEGURIDAD “BORDE": , , . DD
Se puede seleccionar el uso de la enfrada OPEN B como apertura parcial, accionamiento

de CLOSE o SEGURIDAD "BORDE",
00 = OPENB
0l = CLOSE
OZ = BORDE DE SEGURIDAD (contacto N.C.)
= En caso de que se seleccione una légica de funcionamiento que prevea la
~  utilizacién del accionamiento de CLOSE (légica b, b, [) esta funcién se pre-
configurard en | y no podrda modificarse.
SF' STOP / SEGURIDAD “BORDE": DD
Se puede seleccionar el uso de la entrada STOP como STOP o SEGURIDAD "BORDE",
00 = stop
(I = BORDE DE SEGURIDAD (contacto N.C.)
H:' INVERSION PARCIAL:

Se puede seleccionar el fipo de inversic')n (completa o parcial) después de encontfrarse con mno
un obstaculo o después de la activacion del borde de seguridad.

4 = Activacion inversién parcial. Después de un obstdculo o de la activacion del borde
de seguridad la hoja invierte el movimiento durante unos 2" y luego se detiene
no = Desactivacioninversion parcial. Despues de un obstaculo o de la activacion del borde de seguridad,
_ _ ___lahojainvierte completamente el movimiento y se sifua en posicion de abierfo o cerado
BLOQUE MOTOR: 5
. Se puede seleccionar el uso del blogue motor durante el funcionamiento con bateria:
= el blogue motor sigue funcionando normalmente durante el funcionamiento con
bateria.
mo = cuando se pasa al funcionamiento con bateria el blogue motor permanece
siempre abierto,
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Valor
:::nia- Funcion Pevcsien
minado
HS ASISTENCIA SOLICITADA - CONTADOR DE CICLOS (combinada con las dos funciones siguientes): .
4 = cuando se alcanza el nimero de ciclos configurado con las funciones siguientes rnic y nd realiza

un parpadeo previo de 8 segundos (ademds del que pueda haberse configurado con la funcion
PF) antes de cualquier movimiento.
no = las funciones siguientes nc y nd  indican cudntos ciclos ha redlizado el equipo hasta un maximo
visualizable de 99990.
I Si el numero de ciclos es superior a 99 990 las dos funciones siguientes rc y d
—  mostraran 99 y 99 respectivamente.

Esta funcién puede ser Util para configurar intervenciones de mantenimiento programado o para com-
probar los ciclos de trabagjos realizados.

PROGRAMACION DE CICLOS (MILLARES): 00

e Si AS = Y la pantalla indica el nimero de millares de ciclos después del cual se solicita la asistencia
(puede configurarse de 0 a 99).
SiHS = ro la pantalla indica el nimero de millares de ciclos realizados. El valor visualizado se actualiza
~_ cada vez que se redliza un ciclo, interactuando con el valor de rd.
ﬂi';@f Si FAS = no pulsando los pulsadores + y - duranfe 5 segundos se pone a cero el
contador de ciclos.
— PROGRAMACION DE CICLOS (DECENAS): DD

Si HS = Yla pantalla indica el nimero de decenas de ciclos después del cual se solicita la asistencia
(puede configurarse de 0 a 99).

SiAS =rola pantalla indica el nimero de decenas de ciclos realizados, El valor visualizado se actualiza
cada vez gue se redliza un ciclo, interactuando con el valor de ric.

I|-5 Ejemplo: si el equipo ha realizado 11°218 aparecera rc = 11y nd =21

SIZ ESTADO DEL AUTOMATISMO:
Salida de la programacion, memorizacion de los datos y vuelia a la visualizacion del estado del aufomatismo.

0J = CERRADO 01 = FAIL SAFE en curso

0 = ABERTO 8 = comprobacién de los dispositivos BUS-2EASY en curso
02 = Parado, después "ABRIR” 9 = Pampadeo previo, después "ABRIR”

(3 = Parado, después "CERRAR” (09 = Parpadeo previo, después *CERRAR”

4 = En "PAUSA" Il = ABIERTO en Apertura parcial

S = En fase de apertura |2 = En PAUSA Apertura parcial

(5 = Enfase de ciere == = Motor desbloqueado

6 MEMORIZACION CODIFICACION RADIO )

El equipo electronico 6.1 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS DS
dispone de un sistema
de descodificacion
(DS, SLH, LC/RC) de
dos canales integrado
llamado OMNIDEC.

5 Puede memorizarse un max. de 256 codigos
— divididos enfre OPEN A y OPEN B/CLOSE.

1. En el radiomando DS seleccione la combinacion ON

| . ! - OFF deseada de los 12 interruptores dip.
0 Este sistema permite 2. Mantenga pulsado el pulsador + (SW3) o = (SW2) v,
memorizar a fraves de . .
Z un maédulo receptor a continuacion, pulse el pulsador SETUP (SW4) para
g ‘ . . memorizar la apertura total (OPEN A) o la parcial (OPEN
i gdiclonal (R, 1.9 ter. B/CLOSE) respectivamente. El LED comrespondiente (RA
m] @) v radiomandos con la misma frecuencia, tanto en ) respectiv b orespond (RA-
11] caso de apertura total (OPEN A) como de apertura parcial DIO1 o RADIO2) empezara a parpadear lentamente
(OPEN B) del automatismo. durante 5 segundos
§ i Los 3 tipos de codificacion de la radio (DS, SLH, 3. Suelte los dos pulsadores.
~  LC/RC) pueden coexistir simultdneamente 4. Durante estos 5 segundos, pulse el pulsador deseado
en los dos canales. Pueden infroducirse en el radiomando.
hasta 256 cédigos de radio divididos entre 5. EILED comrespondiente (RADIOT o RADIO2) se encen-
OPEN A y OPEN B. derd fijo durante 1 segundo y, a continuacion, se
[ | Para ulilizar diferentes sistemas de apagard indicando que se ha memorizado.

codificacion en el mismo canal es necesario 6
finalizar el aprendizaje de cada sistemay, a '
conftinuacion, repefir el procedimiento para

el ofro.

I3 No conecte ningun dispositivo radio en

equipos configurados como SLAVE.

Para anadir otros cédigos diferentes al que acaba de
memorizar repita el procedimiento desde el punto 1.
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7. Para utilizar radiomandos con el mismo codigo es
necesario copiar la misma combinacion ON - OFF
en los demdas radiomandos, sin necesidad de redlizar
ninguna modificacion en la tarjeta de control.

6.2 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS SLH

e Puede memorizarse un max. de 256 codigos
—* divididos enfre OPEN A y OPEN B/CLOSE.

1. En el radiomando SLH, pulse y mantenga pulsados
los pulsadores P1 y P2 simultdneamente.

El LED del radiomando empezard a parpadedar.
Suelte los dos pulsadores.

Mantenga pulsado el pulsador + (SW3) o = (SW2) v,
a continuacion, pulse el pulsador SETUP (SW4) para
memorizar la apertura total (OPEN A) o la parcial (OPEN
B/CLOSE) respectivamente. El LED corespondiente (RA-
DIO1 o RADIO2) empezara a parpadear lentamente
durante 5 segundos

Suelte los dos pulsadores.

Durante estos 5 segundos, mientras el LED del radio-
mando sigue parpadeando, pulse y mantenga pul-
sado el pulsador deseado en el radiomando (el LED
del radiomando se encendera con luz fija).

El LED de la tarjeta (RADIO1 o RADIO2) se encenderda
con luz fijo durante 2 segundos y, a continuacion, se
apagard indicando que se ha redlizado la memori-
zacion,

Suelte el pulsador del radiomando.

Pulse 2 veces, con un breve intervalo de tiempo, el
pulsador del radiomando memorizado.

A\

w N

El automatismo realizard una apertura. Ase-
gurese de que en el automatismo no haya
ningun obstdculo creado por personas u
objetos.

Para habilitar ofros radiomandos con el mismo codigo
del equipo es necesario transmitir el codigo del equipo
del pulsador del radiomando memorizado en el pulsador
correspondiente de los radiomandos que desea anadir,
siguiendo el procedimiento siguiente:

a. en el radiomando memorizado, pulse y man-
tenga pulsados los pulsadores P1 y P2 simulta-
neamente.

b. ElILED del radiomando empezard a parpadear.

c. Suelte los dos pulsadores.

d. Pulse el pulsador memeorizado y manténgalo
pulsado (el LED del radiomando se encendera
con luz fija).

e. Acerque los radiomandos, pulse y manfenga

pulsado el pulsador correspondiente del radio-
mando que desea anadir, soltdndolo después
del doble parpadeo del LED del radiomando
que indica que se ha realizado la memorizacion.

f.  Pulse 2 veces, con un breve intervalo de tiempo,
el pulsador del radiomando memorizado.

El automatismo realizara una apertura.
Asegurese de que en el automatismo no
haya ningun obstdaculo creado por perso-
nas u objefos.

E721
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6.3 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS LC/RC

Il &~ Puede memorizarse un max. de 256 codigos

. divididos enfre OPEN A y OPEN B/CLOSE.

- Utilice los radiomandos LC/RC solamenfie
—  con un modulo receptor a 433 MHz.

1. Mantenga pulsado el pulsador + (SW3) o = (SW2) v,
a continuacioén, pulse el pulsador SETUP (SW4) para
memorizar la apertura total (OPEN A) o la parcial (OPEN
B/CLOSE) respectivamente. El LED corespondiente (RA-
DIOT1 o RADIO2) empezard a parpadear lentamente
durante 5 segundos

Suelte el pulsador,

Durante estos 5 segundos, pulse el pulsador deseado
en el radiomando LC/RC.

El LED se encenderd con luz fija durante 1 segundo,
indicando gque se ha redlizado la memorizacion v,
a continuacion, volverd a parpadear durante 5 se-
gundos, durante los cuales podrad memorizarse otro
radiomando.

Transcurridos los 5 segundos, el LED se apaga indican-
do el final del procedimiento.

Mo

6.3.1 MEMORIZACION REMOTA DE LOS

RADIOMANDOS LC/RC
Con radiomandos LC/RC se pueden memorizar otros
radiomandos en modo remoto, es decir, sin intervenir
directamente en la tarjeta, ufilizando un radiomando
previamente memorizado.
1. Consiga un radiomando ya memorizado en uno de
los 2 canales (OPEN A o OPEN B/CLOSE).
Pulse y mantenga pulsados los pulsadores P1 y P2 a
la vez, hasta que los dos LED empiecen a parpadear
lentamente durante 5 segundos.
Durante 5 segundos, pulse el pulsador previamente
memorizado del radiomando para activar la fase de
aprendizaje en el canal seleccionado.
El LED en la tarjeta correspondiente al canal en
aprendizaje (RADIO1 o RADIOZ2) parpadea durante
5 segundos, durante los cuales debe transmitirse el
codigo de otro radiomando,
El LED se enciende con luz fija durante 1 segundo,
indicando que se ha redlizado la memorizacion y, a
continuacion, vuelve a parpadear durante 5 segun-
dos, durante los cudles pueden memorizarse otros
radiomandos, y al final se apaga.

6.4 PROCEDIMIENTO DE ELIMINACION DE
LOS RADIOMANDOS

Para eliminar TODOS los codigos de los radiomandos

registrados basta con mantener pulsados los dos pulsa-

dores + (SW3)y — (SW2) v, a continuacion, pulsar durante
un segundo el pulsador SETUP (SW4) y mantener pulsados
los primeros dos pulsadores durante 10 segundos.

*» Los 2 LED RADIO1 y RADIOZ parpadean rapidamente
durante los 10 segundos.

* Llos 2 LED se encenderdn con luz fija durante 2 se-
gundos y, a contfinuacion, se apagan (eliminacion
redlizada).

» Suelte los dos pulsadores.

A

2.

Esta operacion NO es reversible. Se elimina-
ran todos los codigos de los radiomandos
memorizados como OPEN A o como OPEN
B/CLOSE.
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7 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

7.1 COMPROBACION DE LOS LED
Una vez se han realizado todas las conexiones y proporcionado alimentacion a la tarjeta, compruebe con la tabla
siguiente el estado de los LED en relacion con el estado de las entradas (en la Fig. 16, el automatismo se muestra
en un estado cerrado en reposo). Estos LED indican el estado de las enfradas de la tarjeta y son muy importantes
para que el automatismo se mueva corectamente:

Es importante recordar gue: * LED encenpipo = contacto cerrado (:) LED aracapo = contacto abierto

‘I-:(ﬂ s
=Tt l <(2) US 2easy
< OPEN A

< GND
@ | < OPEN B/ CLOSE

4 <stop |SAFE RADIO XF

o] < FSW OP
Ni < GND
I <FswcL
< +24

4 BATTERY
%

"3 .
==t

%,
%o,

<,

(3

EE FEC o FE

! Fig. 16

p-

Los LED FCAy FCC representan los contactos NC del final g Las enfradas STOP (SAFE), FSW CL, FSW

de carrera integrado en la tarjeta que, si estan ocupados, - ggf Es c:a segf:r' conracfoE ;g’
se abren apagando el LED correspondiente: {Norumdaa.'men te Celrdraaddoc}my’, por lo fanto,

los correspondientes diodos deben esfar
Automatismo FCA % ENCENDIDOS en condicién de automatismo
CERRARO FCC () FCC ocupado en reposo, y se apagardn cuando se ocupe
el dispositivo conectado.
; FCA O FCA ocupado I 5~ Las entradas OPEN A, OPEN B/CLOSE son
Aurermaliens ABERIC FCC % ~  entradas con contacto N.A. (Normalmente
Abijerto) y, por lo tanto, los correspondientes

— diodos deben estar APAGADOS en condicion
Tab. 3 - Descripcion LED POWER de automatismo en reposo, y se encenderdn
cuando se ocupe el dispositivo conectado.

Encendido I & Si el equipo estuviera programado como
fijo . SLAVE, los diodos correspondientes a la

% leta de bornes J13 deben esfar apagados.
Parpa Alimentacion con bateria o8

Alimentacion de red presente

deante LED ERROR parpadeante indica alarma
d fEines q en curso (situacion que no afecta al
Apagado anera apagada funcionamiento de la cancelqj.

LED ERROR encendido fijo indica error
en curso (situacion que blogquea el
funcionamiento hasta la eliminacién de

7.2 FUNCIONAMIENTO CON BATERIA Ia causa del error).

I-2~ ATENCION

Para optimizar los consumos y salvaguardar la carga, durante el funcionamiento con bateria, con el automatismo parado
y el sistema en stand-by, el display LCD1, el diodo BUS 2easy vy los diodos FCC y FCA estdn apagados, mientras que el
diodo POWER destella.

En esta fase se puede visudlizar el estado del automatismo. Para ello es suficiente presionar brevemente la tecla + presente
en la tareta. Después de haber presionado esta fecla, el display LCD1 muestra durante unos 2 segundos el estado del
automatismo, para luego apagarse ofra vez. Sin emibargo, durante un movimiento nomnal, todos los diodos de diagnodstico
y los senalizaciones del display vuelven a ser coherentes con el estado del automatismo (véase Fig. 16).
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7.3 COLOCACION DE LOS FINALES DE RECORRIDO

Para colocar correctamente los imanes de final de carrera, es necesario que la central de control
esté instalada y conectada correctamente con todos los accesorios de control y seguridad.

El operador dispone de un sensor magnetico de final de carrera, directamente integrado en la tarjeta electrdnica de control,
La parada de la cancela, al abrirse o cenarse, se produce en el momento en el que el imdn polarizado, fijado en
la parte superior de la cremallera, activa el sensor.

1. Compruebe que el operador se haya preparado para el funcionamiento manual, de la
manera indicada en las instrucciones del operador.

2. Ponga manualmente la cancela en posicion de apertura dejando 40 mm con respecto
al tope mecdanico de final de carrera (vease Fig. 17).

3. Cologue en la cremallera el iman con la parte REDONDA en la direccion del motor.
Cuando el LED que corresponde al final de carrera FCA presente en la tarjeta se apaga,
fijlelo con los tormillos correspondientes.

4., Ponga manuamente la cancela en posicion de cierre dejando 40 mm con respecto
al fope mecanico de final de carrera.

5. Cologue en la cremallera el iman con la parte CUADRADA en la direccion del motor.
Cuando el LED que corresponde al final de carrera FCC presente en la tarjeta se apaga,
fijlelo con los tomillos corespondientes.

6. Compruebe que al final de la maniobra, tanto en apertura como en cierre, el LED del
final de carrera correspondiente se apague correctamente y, si es necesario, aporte las
modificaciones oportunas a la posicion de los imanes de final de carrera.

& Para evitar que se produzcan danos en el operador y/o interrupciones del
—  funcionamiento del automatismo es necesario dejar unos 40 mm de distancia
de los topes mecdnicos de final de carrera.

Para un funcionamiento
correcto del operador.
el imdn que representa
laparte REDONDA debe
utilizarse como final de
carrera de APERTURA y
el imdan con la parte
CUADRADA debe
utilizarse como final
de carrera de CIERRE

(VEASE FIG. 17)

Si el equipo esta
configurado MASTER/
SLAVE, los imanes de
los finales de carrera
deben estar instalados
como se muestra en la

-
0
r4
5
2]
m

MASTER/SLAVE

Fig. 18

L >y
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7.4 CONFIGURACIONES MASTER | SLAVE

FAAC

Si fuera necesario redlizar un equipo con hojas contrapuestas que se han de accionar simultdneamente

para la apertura y el cierre de la vig, se pueden conectar y configurar dos equipos E721 en modo Master/Slave.

El equipo MASTER (pardmetro L £ del primer nivel de programacion configurado como 1A ) deberd tener todas
las conexiones necesarias para el correcto funcionamiento del equipo (fotocélulas, dispositivos de seguridad, radio,
impulsos de apertura, destellador), mientras que el equipo SLAVE (parametro CE gel primer nivel de programacion
configurado como S L ), no deberd tener ninguin tipo de cableado en la regleta de bornes J13, dado que se ignoran
por completo las entradas presentes, Los dos equipos se comunicardn entre si por medio del BUS-2EASY a traves de
un cableado de dos polos POLARIZADO en la regleta de bornes J12.

El equipo MASTER controlard completamente el equipo SLAVE por medio del BUS-2EASY y gestionard todos los
movimientos y los fiempos de ambas hojas.

[ | Evite cualquier tipo de conexion y cableado en la regleta de bornes J13 de la cenfral SLAVE

I La conexion BUS enire las dos tarjetas deberd ser POLARIZADA respefando la secuencia de los
~ polos de la regleta de bornes J12 (POLO (1) - POLO (2)) - (véase la Fig. 19).

I-& Al configurar una central como SLAVE se fuerzan los valores de algunos parameftros de

) programacion que ya no se visualizan en el menu (_1-PH-FPb-FPR-0g). Si se vuelve a poner

la tarjeta en modo MASTER, esfos valores, forzados anteriormente, se mantienen denfro de la
programacion.

7.4.1 CABLEADOS MASTER/SLAVE

=

(;) BUS 2 EAsY {;) BUS 2EAsY
@ Evite cualquier tipo de @)

g:g" A conexién y cableado g:'[f)" A

enla leta d

OPEN B / CLOSE borne;eﬁ(;de E} \ OPEN B / CLOSE

STOP STOP

FSW OP central SLAVE FSW OP

GND GND

FSW CL FSW CL

+24V +24V
E721 MASTER E721 SLAVE

Fig. 19

= 7.4.2 PROCEDIMIENTO DE SETUP MASTER/SLAVE
La peticién de realizar el SETUR indicada por el destello de Ia sigla S en la pantalla, puede
aparecer fanto en la central MASTER como en la cenfral SLAVE. En el segundo caso, en la cenitral

MASTER aparecerd un error 31. En cualquier caso, el inicio de un procedimiento de SETUP podrd
realizarse solo desde la central MASTER

Para redlizar el SETUP en un equipo MASTER/SLAVE proceda del siguiente modo:

1. Desbloquee ambas hojas, coldquelas a mitad del recorrido y bloguéelas de nuevo (vease el procedimiento n® 1
Parrafo 7.5 SETUP).

Mantenga presionado el pulsador SETUP de la tarjeta MASTER hasta que la cancela MASTER empiece el movimiento.

Ahora la cancela MASTER realiza un procedimiento completo de SETUP (véase parrafo 7.5 SETUP).

4, Una vez terminado correctamente el SETUP de la tarjeta MASTER empieza el procedimiento completo de SETUP
de la tarjeta SLAVE (véase parrafo 7.5 SETUP).

5. Findlizado también este procedimiento, la MASTER comprueba la posicion de la hoja SLAVE y la coloca en la
misma posicion (abierto o cernrado) que la hoja MASTER.

6. Procedimiento completado.

LN

1%~ En caso de error, o de no completarse el procedimiento de SETUP arriba descrifo, serd necesario
~ repelirla completamente empezando por el punto n°1.
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7.5 SETUP

I &~ Alalimentar la tarjeta, si nunca se ha realizado
un SETUP o si la tarjeta lo requiere, en la pantalla par-
padea la sigla O junto con el LED SETUP para indicar
que es necesario realizar el SETUP.

I}—%T °  Para que el procedimiento de SETUP se realice
correctamente, compruebe detenidamente que la
polaridad de los finales de carrera magnéticos sea
correcta, de la manera indicada en el apartado an-
terior.

Para redlizar el SETUP siga los siguientes pasos:

1. Lleve la cancela hasta la mitad de su recorrido
nt a ET li
FCAVF stén encendidos. Si no fuera asi, |
tarieta indicara error 12 (véase tab. 5)

2. Mantenga pulsado el pulsador SETUP (SW4) hasta que
la cancela empiece a moverse lentamente y se
detenga al alcanzar el final de carrera. Si el final de
carrera alcanzado es el de cierre (con el CUADRADQ)
el equipo memorizard este punto como tope en el
cierre; de |lo contrario, si el final de carrera es el de
apertura (con el REDONDO) el equipo memorizard
este punto como tope en la apertura. En esta fase,
en la pantalla parpadea S

3. Lla cancela empieza automdticamente a moverse
lentarmente en la direccion opuesta y se detiene
al alcanzar el final de carrera. Si el final de carrera
alcanzado es el de apertura (con el REDONDO)
el equipo memorizara este punto como tope en
abierto; de lo contrario, si el final de carrera es el de
cierre (con el CUADRADO) el eguipo memorizara este
punto como tope en la cerradeo. En esta fase, en la
pantalla parpadea

4, En funcion del Ultimo final de carrera alcanzado, el
eqguipo se pondra en estado cerrado [I:l O ) © abierto
(21). En el segundo caso, dé un impulso de OPEN
para gue la cancela se cierre.

8 PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Al final de la instalacion y de la programacion, comprue-
be que el equipo funcione correctamente. Compruebe
especialmente gue los dispositivos de seguridad interven-
gan correctamente y compruebe que el equipo cumpla
las normativas de seguridad vigentes.

I %~ Recordamos que en el segundo nivel de
programacioén esta disponible el parametro de con-
figuracion del encoder (parametro £L). Este encoder
“virtual” presente en la tarjeta funciona como dispo-
sitivo antiaplastamiento. Sila cancela, durante la fase
de apertura o cierre, golpea conira un obstaculo, el
encoder “virtual” manda la inversiéon del movimienfto.
En el siguiente movimiento en la misma direccién, un
obstdculo en la misma posicién ocasionard la parada
del motor. Es fundamental configurar correctamente
este pardmeftro para ajustar la correcta sensibilidad
del encoder “virtual” a los posibles obstdculos durante
el movimiento.

9 SENALACION DE ALARMAS Y ERRORES

En caso de que se activen alarmas (condiciones que no
afectan al funcionamiento de la cancela) o errores (con-
diciones que bloguean el funcionamiento de la cancela)
en la pantalla puede verse el nimero conmespondiente a la
condicion en si.

E721 17
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= Las senalizaciones de ALARMAS o ERRORES
esapareceran en el ciclo siguiente unicamente si se
elimina el problema que los ha causado.

9.1 ALARMAS

I3~ Cuando se produce una ALARMA, el LED ERROR
empieza a parpadear y pulsando a la vez los pulsadores
+ y - en la pantalla se mostrard el nimero de la anomalia
en curso
En la Tab. 4 se indican todas las alarmas que pueden
mostrarse en la pantalla.

Tab. 4 - Alarmas

2 2 | Coriente del MOTOR limitada

24 | Salida LAMP en cortocircuito

5 9 Deteccion del obstaculo (visible durante 10

" | segundos)

30 Memoria codigos radio XF-module llena
(visible durante 10 segundos)

4[] | Solicitud de asistencia

yg Restablecimiento forzado de la programa-
cion predeterminada

- 9.2 ERRORES
I- %5~ Cuando se produce un ERROR, el LED DL20 se
enciende con luz fija y pulsando a la vez los pulsadores +
y - en la pantalla se mostrard el numero de la anomalia
en curso
Enla Tab. 5 se indican todos los errores que pueden mos-
frarse en la pantalla.

Tab. 5 - Errores

0l Tarjeta averiada

3 |Motor averiado

(15 |Error de FailSafe

06 Blogue motor bloqueado cenado (compruebe
el blogue motor v, si es necesario, sustitiyalo)

07 Ccnce{o demasiado pesada o roz_ornien‘ros [=I=8
vados (infente aumentar la potencia del motor)
Error del dispositivo BUS-2EASY (g].: misma

1B |direccion en dos pares de fotoceélulas; com-
pruebe direcciones)

09 |Anomalia Bus2Easy

0 Los dos finales de carrera tienen la misma
polaridad

| 2 |Final de recorido ocupado al empezar el SETUP

| § |Time-out agotado

90 Ninguna comunicaciéon con la central SLAVE -
central SLAVE ausente

g | Error en la ceniral SLAVE

9 2 |Eror en la central SLAVE

g7 Error de configuracion (detectado C720).
Repetir el setup

98 Error de configuracion (detectado C721).
Repetir el setup

99 |Tarjeta averiada

I Loserroresd ] 91 y9c séloaparecenenE721
configuradas como MASTER y en especial el S|y el
9 2 indican errores presentes en la ceniral SLAVE. Se
aconseja, en caso de visualizacion de dichos errores,
comprobar en la central SLAVE el tipo de error que
aparece en la pantalla para solucionarlo y restablecer
el correcto funcionamiento del equipo.
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10 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO
@ Entre paréntesis los efectos sobre las restantes
entradas de impulso activo

W El mando CLOSE puede acfivarse en la entrada
OPEN B a partir del 2° nivel de programacion

FA4c

— El mando SAFE, si estd activado durante el
movimiento de la hoja, ocasiona la inversion
inmediata y total del movimiento. Con el
aufomatfismo parado, si se mantiene activo,
impide el movimiento

LOGICA 'E* IMPLLSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE STOP FSWOP FSW CL FSW CLOP
abre o canceln A ningun efecto o ingun efecto
CERRADO oore la cancela oty ringtin efecto [onmo] gﬁg’mmi ningin efecto (OPEN Fhibid)
ndo 8
bloqusa el blogueael vuelve a cerar bloquea el . i -~ bloqueay L
ENAPERTURA funcionarmiento (1) funcionamiento o cancel funcionamiento werepog Sk fingun efecto ﬁbe«arroebfmeéOPm E@LOGE o
vuelve a cenar wuelve a cenar vuehve a cefrar ningun efacto T ningun efecto un efecto
ABERTO la cancela 1) i concaa lo concela PENCIOR inhibicos) fingun efecio [C[%T hiido] | (OPE rioidos]
: : uondo s
vuehe a b vushve G ot et bloquea el o i inviete enaperug |, DOUBAY G
EN CERRE s o ningin efecto pos. hginelects | - FeteSn orug Iibem obie 1OPENLU0(TJ90
. . . ringin efecto fingin efecto n efecto ringun efecto [OPEN
BLOQUERDO ciera o cancela clena o cancela ciena lo cancela [OPEMEHOSE Pribios [OnPgN PR (CIO% Imico) blocue&or&ejnmc
LOGICA P’ IMPULSCS
ESTADC AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CLICP
abe ko cancela " ingun efecto (n efecto o~ nin
CERRADO abre lo concela e ningun efecto H,% i) [o!?&gN prescid ningln efecio Pg"”mm’
bioquea &l bloqusa el wuelve a cemar bloguea el i ;o biogueay cuando se
EN APERTURA funcionarmierio (1 funes oo e % fna i véase prog. 2° niv. ringun efecto ube(o aore [OPEréLO
vuelve a cenar vuele a cenar vuehve a cenar ningun efecto L in efecto ningln efecto
ABIERTO acancela ) o cancela acancela (OPENLCSE P ningun efecto [CLrgSE ool | (OPENCLOS o)
bioqusa e bloqusa el — bloguea & - ivedeenaperug |, DOQUeay cuando se
EN CIERRE funcionamiento funcionamiento ningun efecfo funcionarmiento ringln efecio (véase prog, 2° i) "De'ofﬁ?enﬂ :[OPEnm rg%o&am
recupera el movimiento | recupera el movimiento ) ningin efecto (OPEN
en senfido inverso. en senfido inverso. - ningiin efecto ninglin efecto ngun efecio (OP
HOQUEADO | ey &0 de S0P cero | DespussdeSpoena | Ce@10conced | opeAGE b | (0PN i) Ritor i MR
siempre siempre
LOGICA ® IMPULSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE SToP FSWOP FSW CL FSW CL/OP
abre o cancela
aore y welve a cenar icigmerte y ciera e ringun efecto nln in efecto . ingn efecto
CERRADO despues del femnpo de del nempo de ningun efecto [OPEN nFibicio) N nhibido) ningun efecto (OPEN inhiido)
paLng pasa B
» o . ) o bloguea y cuando se
EN APERTURA ningln efecto (1) ningin efecto %ﬁéﬂm rur?:'ono%mnto véase prog. 2° niv ningin efecto : Ilbe(g é:bfd%s ;
recaiga &l fiempo frecarga el fiempo en
ABIERTO EN PAUSA recorga el hempo en fecarga & fiempo vuelve a cenar bloquen el dninelick oy
pousa (1) en pausa B o cancelo funcionamiento ng [CLOSfﬁr'Igdo] [C{Og?iﬁmuhidm
vushve a abii vuelve a i o i bioguea el i ivefeencpedyg | Dloqueay cuandose
6 EN CIERRE b eore i concela ningun efecto func%%mmien?o ningun efecio (vé058 plog. 2 niv) i Ilberrgcotéireosa
4 BLOQUEADO ceralo concelo dlerala concelo cierola concelo e fran e (e ncech
< (OPENICLOSE inhibidos) N nFibido) (CLOKE Inhibido) OPENCIOSE P
% 1OGICA AI" INPULSOS
7T} ESTADO AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
aore o cancela
gore y vuete a ceral icioimente y ciena i ringun efecto ningin efecto o ningn efecto
CERRADO desouss del fiempo de S irpo ningun efecto (OPEN Phibci) [O%nhhrnidoj ningin efecto [OP% hibick)
PG pausa 8
gl i vughe g cenar bloquea el . - confindoabiendoy | Ploaueay cuando s
EN APERTURA ningun efecto (1) ningun efecto [ttty frcionamisno veqase prog. 2° niv. VUee cefar apido i ibera {%{&5 .
recaiga el fiempo en recarga el fempo vuehve a cenar bloguea el . blogueay cuondose | 180019A & fempo en
ABIERTO EN PAUSA s i) e o cancela funcionarmiento fingin efecto lbesa ciena rapido [CL%]
vushve o abri wuelve a oo - biogusa el o invete encpedg | DIOGUeay cuandose
EN CIERRE I coned Boarda ningun efecto rum%%urrﬂento ningln efecio (véase piog. 2 niv) [ ibera dgleOGE]
) . " un efecto in efecto ningun efecto ingun efecto
BLOQUEADO ciem o cancela ciema lo concela ciema lo concelo [O'PEN‘IHOSE mn|b'd05] mhm' [CL |ﬂm] [cpErN‘;HJOSE Imil)OdDG]
(1] Durante el ciclo de apertura parcial, un impulso de OPEN A provoca la apertura total
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LOGICA IMPULSCS
ESTADO AUTOMATISMO OPENA CPENB CLOSE STop FSwoP FSWCL FSW cLor
abreyuelve o cenar | abrela cancela parcick L ol eksclo Pro ety o i
CERRADO despuss ;% ggnm de mangg Sc.nmdg ggsupst'% gel  ningln efecto 0P i) [OQEN o) ninglin efecto ORN Phbico)
bloqueay cuando se
EN APERTURA o0t 1) poaueos!uncoramieniq WS orn W véase plog. 7 niv inginelecls  [Ibea. 40 0P
- memgriza CLOSE
fecorga el tiempo recaiga el fiempo
ABIERTO EN PAUSA doqueael - oy eadfuncionomienio]  YUaMe g cerar boqueael gl efecto e en
funcionamierto (1) b canceia funcionamiento g [CLOEEDhGLmhibido; [CLOSEDﬁr%?do]
EN CIERRE wehe o obitlo concslo | weke acbivlaconcela | ningun efect blogueael ingin efect nvete en operua kbetcdxe O%Eﬁndm
aabirlaconc aabirlacone ningun efecto s o o ringin efecto 000 2 i) b!ocrec
; ; ; ingln efecto ingln efecto ningun efecto
BONRA cerolacacea | cemalocancea | demolocance | oo vy | (PO ABESED | et ey
LOGICA ‘AF'(2) IMPULSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE sTop FSWOP FSWCL FSW CLIOP
abre v'wve acenar | abrela cancelo porcia- . rinadin efecto - fingin electo
CERRADO despUes gueimrrm de magmv &errd% m del  ningun efecto 103% o) [OI?&gN Thbd) ringln efecto [Ow'nhibido;
blogueay cuondo se
EN APERTURA ingin efecto 1) ninginefecio | vuehve a cenarla cancelo bloquea el inviere en clere ningin efecto foera obre
ringineiecio] g funcionamieno g (remot CLOSH
3 recarga el fiempo recarga el fiempo en
ABIERTO EN PAUSA fecagoelfempo | fecargaeliempoen | e o cererlo concelo Ologued el ningiin efecto €1 pOoUsa 150
anpausa i) P3N funcionarmiento O o) (CLOE Phibic
blogueay cuando se
EN CIERRE vuelve o abir la cancelo | vueveacbirlacancelo | ningun efecto M%m ringln efecto w&w& Toera abre
(memoriza CLOSE)
; - . ingun efecto ningln efecto ningun efecio ningun efecto
BLORUEADO cefala concela cieralo concelo ceroloconcsa | ool oy | (CPEN ke Q¥ rioes) | (oPENCIOSE i
LOGICA ¢ IMPULSOS
ESTADO ALTOMATISMO OPENA OPENB CLOSE SToP FSWOP FSW CL FSW CLioP
obre yvuelve o ceror | clore la cancela parcia- oo efectd ek w fircneleck
CERRADO s gg m{?mpo mentey ciena despues del  ningin efecto :Wnrubcdo] OPBN PP ningln efecto [O%D?mbido}
- : e ; bloguea el - , corfinio cbrendoy | D00UEQY cuandose
EN APERTURA invierie en cierre (1) inviele enciemre  |vuehve o cenar la cancel P VeQse prog, 2° niv. foera are
funcionamienio wuelve cenar iapido (memartza CLOSE
vuehe a cenar bloguea! L blogueay cuandose | bloqueay cuando se
ABIERTO EN PAUSA i cancelo (] wuelve a cerar o cancelo|wehe a cenarlacancelal ¢ et e ningun efecto foer0 Cina 130ido o dem
) . Invierte en @ bioquea y cuondo se
INCERRE | weteaabiriaconcelo | weheacbirlocancela | ningin efecto md. nnginelecto | prog mﬁ S0 | 080 cey d o,
cena
; - ; ingun efecto ingLn efecto ningln efecto ningln efecio
RO cerolocarcee | cemolacances | cemobocanced | e ey | (OPITIO) %o | (oPENGIOS midices|
LOGICA "% INPULSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A OPENB CLOSE siop FaWop FswcL FsW CLioP
abeywueheacemar | abre lacancela parcial n e{edo rihaln eleck , T
CERRADO dmptg;s ggﬁhgmpo menhm Solegg m de|  ningun efecto @gﬂn [OBEN T ninglin efecio (OPBN o)
blogusa el bloquea e! vuehie 0 cenar bloquea el A confintia abrendo "%‘mﬂmﬁmm
EN APERTURA funcionamiento (1) funcionarmierto lo concela funcionomiento veasepiog. 2| \reve g cencr i e
vuelve a cenar vughve a cenar vuelve o cerrar bloguea el o blogueaycuondose | blogueay cuando se
ABIERTO EN PAUSA la cancela (1} ko cancela o cancel funcionamiento fingun efecio lbera ciena répido Ibeta ciena dpido
L 5.8 o bloguea y cuando se
EN CIERRE m&m mwgm ningun efecto mﬂwﬁ&b ningun efecto w&% ibero aore
[memoriza CLOSE)
fecupera el movimienio enyecuperd 8l moimento e\ eve g cery ningn efecto ningln efecto ingn efecto
BLOQUEADO @%”%m %“?&”Béﬁ"%’? lacancelo [OPENTC%SE iy | (OPNPhibco) [CLT%1 s | (PG s
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(1) Durante el ciclo de apertura parcial, un impulso de OPEN A provoca la apertura total
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LOGICA 'S IVPULSOS
ESTADO AUTOMATISMC QPEN A OPENB CLOSE STOP Fswor FsWCL FsW CLioP
abeyvueheacenar | abre ko cancela parcial ) e!edo i dlecio ) e
. . . e
CERRADO desputs S&Tgmpo de mf:aa% Solerrdg ?ﬁ,‘{,‘,}.ﬁ del  ningln efecto [OBE‘“ Nibgo) ningin efecto (OPBN o)
o - vuelve a cerar bloquea el . - o biogueay cuando se
EN APERTURA ningn efecto (1) nefecto vease piog. 2° niv. ningun efecto bera abre
ng g lo cancelo funcionamiento prog ngn {mematzo L0
weleocenrlacancela|  vuehe o cenor VU O Cear bloquea el o fecaigaliempo | fecorga el fmpoen
ABIERTO EN PAUSA bt ningun efecto en
il ka conoela o concel funcionamiento ngun [CLOSE%%JCCD] [Clcgﬂr%.%]
; wele g o i bloquea el o invote enopeiyg | doaueay cuandose
EN CIERRE wuelve 0 ot lo concelo o conoeka ningun efecto funcionamiento ningun efecto (Vécse prog, 2 i) i libera abcyfos f
; - ; ning(in efecio efecto ingun efecto
BLOQUEADO clenala concelo clerala concelo clenala concelo [OPEMH.OSE i) ?‘gmmbidol [CL&-% [OFE%SE Phbicos)
LOGICA ®' IMPULSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A / CLOSE S1oP F3WOP FSWCL FSW CLIOP
CERRADO abre ko cancela / ningln efecto Bﬁ'}n%ddg] [%Nﬂrl]r}%gdg] ringtin efecto [O%n ﬁ%]
Dbloguea y cuondo se
EN APERTURA ningun efecto / ciera la cancela bioguea el véase prog. 2 niv ninglin efecto ibera abre fmemoriza
ABERTO ningin efecto [ cralo concelo o nngin efecto L
g (OPEN/CLOSE inhibicos) o (CLOSE irhibido) HOPEN;[an Elnrixdasl
g ’ blogueay cuando se
EN CIERRE abre la cancela / ningln efecto mwmgm ringtin efecto m&%ﬁ lbef% g?re TgrSET‘](m
; ingun efecto ningln efecto ningun efecto nefecto
BLOQUEADO obre ko concela l cerolconcs | cor i ooy | (OPEN ) QBT | (oEI0s moe
LOGICA “oC" IMPULSOS EN APERTURA E NPCC%RO%AMENTOS MANTENIDOS IMPULSOS
ESTADO AUTOMATISMO OPEN A { CLOSE SToP FSWOP FSWCL FSW CLIOP
CERRADO dbrelo concelo [ ningun efecto Ptttk skl fingin efecio Pkl
ningln efect enal bloguea el s 20 ingin il
EN APERTURA ngun efecto i ciera la cancela funcionamierio VEgse prog. 2°n ningun efecto bera abre T&Erriorﬂu
ABERTO ningln efecto / cienala cancelo [OPEN n Ef?hqum] ringln efecto [Cﬁs%”mi !OPEWSG?%]
) ) bloguea'y cuondo se
EN CIERRE abre o concelo / ningUn efecto et 9 gl efeclo mg”ogmfm e e
i ingun efecto unefecto ningn efecio ningun sfecio
6 RO GRATRER f cemoloconcsd | @ rrbcey | OB CGEimbao) | (OPENCLOS iy
lz LOGICA “C" ACCIONAMIENTOS MANTENIDOS IMPULSOS
< ESTADO AUTOMATISMO OPEN A | CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
a.
(7¢) . ningun efecio ningun efecto g ingun efecto
4 CERRADO cbrelo cancela / ningln efecto OPX i) [OF’%\Iﬂmibido] fingln efecto [B.F?EN HhEc)
EN APERTURA ningan efecto / cinala concela e, Véase plog. 2 1 ningn efecto ﬁmmﬁv
o - ningun efecto B ingun efecto un efecto
ABIERTO ningun efecto / cienakoconcelo [OPEM&OSE hbidos ringtn efecto GO o) [OPEWM%OSE b
EN CIERRE obre lo cancela / ningln efecto mmigﬂo fingn efecto mb@%mmgmo m“%@n%o
; . ningun efecto efecio ingun efecto ngun efecto
BLOQUEADO dore o cancela l ceraboconcs0 | (opeEAOK ricos [Ow hioico) CORiro | (oPeNCIOS mcos

FAA4C

FA4c

(1) Durante el ciclo de apertura parcial, un impulso de OPEN A provoca la apertura total

(2) Cuando se enciende, la tarjeta comprueba las entradas y si un acclonamiento de OPEN A o B estd activo abre la hoja o

la cancela, de o contrario, cierra.
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SEDE - HEADQUARTERS

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10

40069 Zola Predosa (BO) - ITALY

Tel. +39 051 61724 - Fax +39 051 758518
www.faac.it - www.faacgroup.com

ASSISTENZA IN ITALIA
SEDE

MILANO

Q\

ROMA

tel. +39 051 6172501
www.faac.it/ita/assistenza

FIRENZE

tel. +39 055 301194
filiale.firenze@faacgroup.com

SUBSIDIARIES
AUSTRIA

tel +39 02 66011163
filiale.milano@faacgroup.com

PADOVA

tel +39 06 41206137
filiale.roma@faacgroup.com

TORINO

tel +39 049 8700541
filiale.padova@faacgroup.com

GERMANY

tel +39 011 6813997
filiale.torino@faacgroup.com

SPAIN

FAAC GMBH
Salzburg - Austria
tel. +43 662 8533950
www.faac.at

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 56796645
faactm.info@faacgroup.com
www.faac.at

AUSTRALIA

FAAC GMBH
Freilassing - Germany
tel. +49 8654 49810
www.faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 5679 6645
faactm.info@faacgroup.com
www.faac.de

INDIA

FAAC AUSTRALIA PTY LTD
Homebush, Sydney - Australia
tel. +61 2 87565644
www.faac.com.au

BENELUX

FAAC INDIA PVT. LTD
Noida, Delhi - India

tel. +91 120 3934100/4199
www.faacindia.com

IRELAND

FAAC BENELUX NV/SA
Brugge - Belgium

tel. +32 50 320202
www.faacbenelux.com

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +31 475 406014
faactm.info@faacgroup.com
www.faacbenelux.com

CHINA

FAAC SHANGHAI
Shanghai - China

tel. +86 21 68182970
www.faacgroup.cn

FRANCE

FAAC FRANCE

Saint Priest, Lyon - France
tel. +33 4 72218700
www.faac.fr

FAAC FRANCE - AGENCE PARIS
Massy, Paris - France

tel. +33 1 69191620

www.faac.fr

FAAC FRANCE - DEPARTEMENT
VOLETS

Saint Denis de Pile - Bordeaux - France
tel. +33 5 57551890

www.faac.fr

NATIONAL AUTOMATION LIMITED
Boyle,Co. Roscommon - Ireland

tel. +353 071 9663893

www.faac.ie

MIDDLE EAST

FAAC MIDDLE EAST FZE
Dubai Silicon Oasis free zone
tel. +971 4 372 4187
www.faac.ae

NORDIC REGIONS

FAAC NORDIC AB
Perstorp - Sweden
tel. +46 435 779500
www.faac.se

POLAND

FAAC POLSKA SP.ZO.O
Warszawa - Poland

tel. +48 22 8141422
www.faac.pl

RUSSIA

FAAC RUSSIALLC
Moscow - Russia

tel. +7 495 646 24 29
www.faac.ru

CLEM, S.A.U.

S. S. de los Reyes, Madrid - Spain
tel. +34 091 358 1110

www.faac.

SWITZERLAND
FAAC AG

Altdorf - Switzerland
tel. +41 41 8713440
www.faac.ch

TURKEY

FAAC OTOMATIK GECIS SISTEMLERI
SAN. VE TiC. LTD. STIi.

Caglayan, Kagithane, istanbul - Turkey
tel.+90 (0)212 — 3431311
www.faac.com.tr

UNITED KINGDOM

FAAC UK LTD.

Basingstoke, Hampshire - UK
tel. +44 1256 318100
www.faac.co.uk

U.S.A.

FAAC INTERNATIONAL INC
Rockledge, Florida - U.S.A.
tel. +1 904 4488952
www.faacusa.com

FAAC INTERNATIONAL INC
Fullerton, California - U.S.A.
tel. +1 714 446 9800
www.faacusa.com
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SF’ECIAUSTS Simply automatic.

OEE) s 24

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.

/’/Va&fff‘a /aa.sm es la S%wm.’f

»MANUAL DE INSTALACION DE TABLETA ELECTRONICA 624 BLD PARA BARRERA
MARCA FAAC MOD.620-640.

AUTOMATIC
DOOR
SPECIALISTS

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.
/%(e&t/‘a /ﬂa&/wr es U S’Mw/wn

(W (220) 288-1552 [ | portonesautomaticos@adsver.com.mx
portonesautomaticos@prodigy.net. mx

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529 — WWW. adsver com.mx



